Stabilitetsanalyse.

Prosessmodellen som ble hentet ned fra nettet benyttet en kombinasjon av pådrag og tilstander som Downs og Vogel kaller ”basecase”. Truls Larson har i sin doktoravhandling beregnet en optimal stasjonærverdi for problemet basert på prinsippet om selvoptimaliserende regulering. Siden det i Larsons case som er lagt til grunn for denne oppgaven var min første oppgave å finne en tilstandsvektor og en pådragsvektor som best mulig korrensponderer med Larson. For å få dette til ble stasjonærtilstandene beregnet ved hjelp av matlab rutinen ”trim”. Denne rutinen beregner stasjonærverdier når bruker gir inn initial estimat på tilstander, pådrag og målinger og i tillegg spesifiserer hvilke av disse estimatene som skal holdes fast. I 

dette tilfellet måtte man gi inn tolv pådrag/målinger som ville holdes konstant siden problemet har 12 frihetsgrader. Disse 12 ble valgt som de tolv pådrag/målinger som i følge Larsson bør holdes på konstante i reguleringsstrukturen.

”trim.m” ble initialisert med pådrags og målevektor beregnet av Larson/Hestetun og med tilstandvektoren til ”basecase”. Ved å kjøre rutinen flere ganger og deretter bytte ut estimatet for tilstandsvektoren med beregnet resultat fikk man etterhvert en stasjonærverdi som var tilfredstillende nær den beskrevet av Larsson/Hestetun.

z=ones(41,1);

for i=1:4,

  z(i)=Y(i)*0.1;

end

z(5)=2.5;

z(6)=Y(6)*.1;

z(7)=95;

z(8)=15.22;

z(9)=2.5;

z(10)=Y(10)*.1;

z(11)=2.5;

z(12)=20.22;

z(13)=95;

z(14)=Y(14)*.2;

z(15)=19.79;

z(16)=95;

z(17)=2.91;

z(18)=2.5;

z(19)=Y(19)*.01;

z(20)=Y(20)*.1;

z(21)=2.5;

z(22)=2.5;

z(31)=4.0;

z(40)=.25;

z(41)=.25;

z;

